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Mil-Drive-55 Askeri Motor Siiriicu ve Kontrol
Birimi

Mil-Drive-55, modern askeri platformlarda kullanilan Ug
fazli asenkron motorlarin guvenilir ve hassas sekilde
surtlmesi igin gelistirilmis askeri tip motor surlcu ve
kontrol birimidir. Zirhli kara araclari, radar ve anten
yonlendirme sistemleri, elektro-optik taretler ve fuze
rampalari gibi kritik gdérev uygulamalarinda guvenilir glcg
ve kesintisiz kontrol saglamak Uzere tasarlanmistir.

Kompakt ve dayanikli yapisiyla Mil-Drive-55, gelismis
motor kontrol algoritmalarini gUvenli haberlesme
altyapisi ile birlestirir. RS-485 (MODBUS RTU) ve CAN-
Bus protokolleri sayesinde farkli platformlara kolayca
entegre edilebilir, yiksek dogrulukta hiz ve tork kontrolu
saglar. Cift kanalli Safe Torque Off (STO) fonksiyonu ve
acil durum girisleriyle gorev guvenligi en Ust seviyede
tutulur.

MIL-STD-810G cevresel test standartlarina uygun olarak
yagmurlama altinda calisabilen sizdirmaz govde, zorlu
dis ortam kosullarinda guvenilir performans sunar. Fan
kullanilmadan pasif sogutma saglayan aliminyum
sogutucu blok, —32°C ile +55°C arasindaki genis sicaklik
araliginda kesintisiz galisma imkani verir.

Elektromanyetik uyumluluk acisindan MIL-STD-461F
standardina uygun sekilde tasarlanan Mil-Drive-55,
EMI/EMC dayanimi ile hassas elektronik alt sistemleri
korur ve platformun genel guvenilirligini artinr. Tum
giris/cikis arabirimleri askeri tip MIL-DTL-38999 serisi
konnektdrler Uzerinden sunularak hem dayaniklilk hem
de sahada kolay entegrasyon saglanir.

Bu 0Ozellikleriyle Mil-Drive-55; askeri kara ve deniz
platformlarinda operasyonel surekliligi artinr, bakim
maliyetlerini dusdrir ve kritik gérevlerde guvenilirligi en
Ust duzeye cikarir.

Mil-Drive-55

Motor Surucu ve Kontrol Alt
Sistemi
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Geligmig Ozellikler

Goklu Kontrol Modu: Sensorli ve sensorsiz FOC
(Field Oriented Control) destegi sayesinde farkli
motor konfigUrasyonlarina uyum.

Hassas Hiz ve Tork Kontrolii: Dahili Pl kontrol
algoritmalariyla kararli galisma.

Rampali Galigtirma/Durdurma: 0,1 — 600 saniye
arasinda ayarlanabilir rampa fonksiyonlari.
Yiiksek PWM Frekansi: 4 — 32 kHz araliginda
secilebilir PWM ile dusuk harmonik ve sessiz
calisma.

Gift Kanal Giivenlik Fonksiyonu: Safe Torque Off
(STO) girisi ile uluslararasi guvenlik standartlarina
uygunluk.

Acil Durum Yonetimi: Emergency girisleri
Uzerinden kritik anlarda glvenli kapatma.
Gelismis Haberlesme: RS-485 (Modbus RTU) ve
CAN-Bus destegi; striict durumu, hata kodlart.
Goklu Sensor Destegi: Resolver, incremental
encoder, absolute encoder ve NTC sicaklik sensoru
baglantilari.

Askeri Tip Baglantilar: MIL-DTL-38999 serisi
konnektorler ile tum giris/cikislarda maksimum
dayanikllik.

Cevresel Dayaniklluk: MIL-STD-810G testlerine
uygun yapi; yagmurlama altinda ve zorlu dig ortam
kosullarinda kesintisiz gcalisma.

EMI/EMC Uyumlu: MIL-STD-461F standardina
uygun tasarim ile elektromanyetik dayaniklilik.
Bakim ve izleme: Calisma saati dlcer fonksiyonu
sayesinde periyodik bakim kolaylig.
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Teknik Ozellikler

Kategori

Ozellik

Deger

Nominal Gug

5.5 kW /18 kW’ya kadar opsiyonel

Gikis Gerilimi 3 x 400 VAC
Cikis Frekansi 0 - 500 Hz
Motor Akimi 14 A
Elektriksel
Asirt YUk Kapasitesi %150 (B0 sn), %175 (2.5 sn)
Giris Gerilimi 400 VAC +10%
Girig Frekansi 48 — 62 Hz
Faz Dengesizligi Maks. %3
Kontrol Modlari Sensorli/Sensodrstz FOC
PID Kontrol Dahili PI algoritmasi
Kontrol Durma/Galistirma Rampali, 1 - 600 sn
PWM Frekansi 4 — 32 kHz
Guvenlik Fonksiyonlari STO (gift kanal), Emergency Stop
Protokoller RS-485 (Modbus RTU), CAN-Bus
Baud Rate Ayarlanabilir
Haberlesme

Digari Verilen Veriler

Calisma durumu, hata kodlari, limit

switch bilgisi,
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Teknik Ozellikler

Sensor & Geri Besleme

Resolver

SIN, COS, REF girigleri

Incremental Encoder

A, B, | fazlari

Absolute Encoder

DATA%, CLOCK%

Termistoér Girigi

NTC motor sargisi sicaklik

Mekanik & Dayaniklilik

Boyutlar 245x 350 x 145 mm
Agirlik 12+0,5kg
Kasa Aliminyum 6000 serisi

Konnektorler

MIL-DTL-38999 serisi

Calisma Sicakligi

-30°C ... +55°C

Nem Dayanimi

%95

Dayaniklilik Standartlar

MIL-STD-810G (titresim, sok,
yagmurlama),
MIL-STD-461F (EMI/EMC)

izleme & Bakim

Calisma Saati Olcer

Dahili

Durum Gostergeleri

LED

Opsiyonel Ekran

OLED ekran destegi
Ethernet
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Elektrik ve Mekanik Araylz

KM1 K2 KME
Motor Brake Power Supply 24'WBIEPN Motor Brake Power Out 24'WBIBSM Motor Sensor 24WCIE5EN
Sinyal Adi Sinyal Aciklama Kontakt Mo Sinyal Adi Sinyal Aciklama Kontakt Mo Sinyal Adi Sinyal Aciklama Kontakt Mo
PWR 24V PWR B hotar Brake Pwr 24V PWR B RESOLVER_EXT+ RESOLVER_EXT+ 1
RTM 24V RTN C hotor Brake Pwr Return [ 24V RTN C RESOLVER_EXT- RESOLVER_EXT- 2
PWR 24V PWR O hotor Brake Pwr 24V PWR O RESOLVER_SIN+ RESOLVER_SIN+ 3
RTM 24V RTN E hotor Brake Pwr Return (24W RTN E RESOLVER_SIM- RESOLVER_SIN- 4
PWR 24V PWR A hotaor Brake Pwr 24V PWR A RESOLVER_COS+ RESOLVER_COS+ 5
RTM 24V RTN F hotor Brake Pwr Return [ 24V RTN F RESOLVER_CO5- RESOLVER_CO5- B
24VDC Dutput (200 mA) | 24VDC Output (200 mA) 7
KNN3 K4 24VDC Output RTM 24VDC Output RTM B
AC GiRis ZAWEEFPN MOTOR FAZ CIKI5I ZAWEBSN ABS_ENC_DATA+ ABS ENC_DATA+ 9
Sinyal Adi Sinyal Aciklama Kontakt Mo Sinyal Adi Sinyal Agiklama Kontakt Mo ABS_ENC_DATA- ABS_ENC_DATA- 10
R Fazi Sarvo AC Baslema R fazi A u hMOTOR PHASEU A ABS ENC_CLOCK+ ABS ENC_CLOCK+ 11
R Fazi Sarvo AC Baslema R faz B W hMOTOR PHASEY B ABS_ENC_CLOCK- ABS ENC_CLOCK- 12
S Fazi Sarva AC Beslema 5 faz) C W MOTOR PHASEW C MTC ff PTC Thermistor + 13
5 Fazi Sarva AC Beslema 5 faz 8] u MOTOR FHASE U 8] MTC /# PTC Thermistor - 14
T Fazi Sarvo AC Baslama T faz E W hMOTOR PHASEY E INC_ENC_A+ INC_ENC_A+ 15
T Fazi Sanvo AC Baslama T faz F W MOTOR PHASEW F INC_ENC_A- INC_ENC_A- 16
Koruma lletkeni (PE) Serva AC Besleme Koruma lletkeni (PE) SHIELD PE hOTOR PE SHIELD INC_ENC_B+ INC_ENC_B+ 17
INC_ENC_B- INC_ENC_B- 18
KNS5 KME INC_ENC_I+ INC_ENC_|+ 13
FLATFORM &HABERLESME 24WC3ISPN HARICI REJEN 24WEGBSA INC_ENC_I- INC_ENC_|I- 20
Sinyal Adi Sinyal Aciklama Kontakt Mo Sinyal Adi Sinyal Aciklama Kontakt Mo SWOC Output(200 mA) WD Output{100 mA) 21
R54E5_D+ hMODBUS_RS4E85_D+ 1 BRAKE_RES+ BRAKE_RES+ A 5VDLC Output RTH S5VDLC ODutput RTH 212
R54E5_D- MODBUS_RS4E85_D- 2 BRAK E=RE5-- BRAK E=RE5- B
R54E5_GND MODBUS_RS4E5_GND 3 BRAKE_RES+ BRAKE_RES+ C KNS
CAM_H CAM_H 4 BRAK E=HE5-- BRAK E=F'.E5- O Test Arayiiz Konektori 24WH3I55A
CAN_L CAM_L 5 BRAKE_RES+ BRAKE_RES+ E Sinyal Adi Sinyal Aciklama Kontalkt Mo
CAM_GHND CAMN_GHND B BRAK E=RE5-- BRAK E=RE5- F RE4E5_D+ FLATFORM_RS4E5_D+ 1
5TO_1 5TO 1 7 R54E5_D- FLATFORM_R54B5_D- 2
5TO_1 RTN 5TO_1 RTH B KN7 R54E5_GND PLATFORM_RS4B5_GHND 3
5TO_2 5TO 2 9 General Purpose 10 Z4WB3I55N CAM_H CAN_H 4
5TO_2 RTN 5TO_2 RTHN 10 Sinyal Adi Sinyal Agiklama Kontakt Mo CAM_L CAN_L 5
System Enable Systermn Enable 11 24VDC Output (200 mA) | 24VDC Output (2 1 CAN_GHND CAN_GHND 6
Systemn Enable RTM Systermn Enable RTM 1z 24VDC Output RTH 24VDC Output RT 2 EMULATED_EMC_A+ ERIULATED_EMNC_A+ 7
Emergercy Emergency 13 10VDC Output (200 mA) | 10VDC Dutput (2 3 EMULATED_ENC_A- EMULATED _EMNC_A- 8
Emergercy RTH Emergency RTH 14 10VDC Output RTN[Analog| 10VDC Dutput RT 4 EMULATED_EMC_B+ EMILULATED_ENC_B+ |
Rezerve Rererve 15-22 Digital Input 1 Digital Input 1 5 EMULATED_EMC_B- ERULATED_EMC_B- 10
Digital Input 2 Digital Input 2 6 EMULATED _ENC_I+ ERULATED _EMC_|+ 11
Digital Input 3 Digital Input 3 7 ERULATED_EMC_|- ERULATED_EMC_|- 12
Digital Input 4 Digital Input 4 8 Rererve Rererve 13
Digital Input Return (1,2,3 ] Digital Input Rety 9
Analog Input + Analog Input + (0 10
Analog Input - Analog Input - (0- 11
Rezerve Rezerve 12,13
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Elektrik ve Mekanik Arayliz
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